
2. 开箱��

��骤约�费 5 �钟。

2.1 ���单
开��前，请�保箱内���有必�的组件�

�� �� �量 / 单� 备�

1 AIRBOT Play 机械� 1 � ��末�连�件

2 ���� 1 �

3 桌⾯��夹 2 �

4 USB �据线 1 � 连�机械��制⾯��电脑



�� �� �量 / 单� 备�

5 电��配器 1 �

6 电�线 1 �

7 �丝�L 型�⼿ 1 � M3 规格

8 ⽰�器 1 � 选配，�连�线

9 夹� 1 � 选配，�连�线

2.2 机械����固�

��时，必须��机械�处于开阔�间，��机械�在�动时���周围的�或物品。

• ���、����、M4�丝*4、L型M4�⼿。

• 机械���采⽤�丝固��式��。�过����，可�机械�固�于桌��使⽤两�桌⾯�
�夹�����固�在桌⾯上，再使⽤��M4*10�丝�机械�固�在����上（可�据场
��不同的⻆���固��横向 / � 45 � / 竖向）。

���



• �需��机械��其他设备，⽤户可�照����的��尺⼨，⾃⾏设计固�转�件。

2.3 末�执⾏器��【选配�件】
AIRBOT Play ⽬前�持�下两种����的末�执⾏器，�论是否连�末�执⾏器，机械��可�
动使⽤�



• AIRBOT Gripper 2 : ⼆指夹�，代� G2，AIRBOT G2 是 AIRBOT Play 的标�末�执⾏器。
�是⼀�平⾏⼆指夹�，可��过电机�制开�。

• AIRBOT Encoder 2 : ⼆指⽰�器，代� E2，AIRBOT E2 是 AIRBOT Play 的标�末�⽰�
器。�是⼀�带有开�机�的末�执⾏器，可��过开�操�另⼀�⼆指夹�的�动。

AIRBOT G2 ⼆指夹�



AIRBOT E2 ⽰�器

此�，AIRBOT Play 也可�持其他末�，���⼿��⾃制夹�，有需�请�询技术�持团队。

�需��相机连�件�固�相机，需��在末�连�件�夹��间，连�件配件�图纸请�询技术
�持团队获�。

���备��下为机械�末�连�件，�厂时默认��。��末�执⾏器时，需先�

• 机械�末�需�转�⽤户�钮侧朝下�

• �连�件�转��图�⽰��，��的��状��朝下。

其他末��持

相机�持



机械�末�连�件摆�⽰�图



��夹�

��夹�、M3�丝 * 4，�下为夹�的的连�固��，�其���的末�连�件中，�侧⾯�
�固���。

夹�电机连�固���图



夹��丝����图

��夹�配�的连�线。

夹�连�线

找��下图�⽰�⼝���。

• �据连�线上的标识，��夹��⽰�器的连�线�

• 严格�照图⽰��，连�机械�末�J6�节�夹�电机，不�连错其他电机�

• ���⾏�拽线，�成��不�，��或�下时拔�两��⼝处。

���



图2.13 夹���实物图

��⽰�器

��夹�、M3�丝 * 4，�下为⽰�器的连�固��，�其���的末�连�件中，�侧⾯�
�固���。

⽰�器电机连�固���图



⽰�器�丝����图

��⽰�器配�的连�线

⽰�器连�线

找��下图�⽰�⼝���。

• �据连�线上的标识，��夹��⽰�器的连�线�

• 严格�照图⽰��，连�机械�末�J6�节�⽰�器，不�连错其他电机�

• ���⾏�拽线，�成��不�，��或�下时拔�两��⼝处。

���



图2.18 ⽰�器��实物图

2.4 ��连�
��⾯��⼝�下图�⽰�

• 电��⼝�⽤于连�机械�的电�线，�过电��配器输�的���头连�。



1.连�电��配器�电�线，相连的�⼝需⽤力��，�保连�紧固。

2.连�电��配器的���头�⼝� AIRBOT 机械���⾯�的电��⼝，���头的⿊��
平�应朝下。

• ���⼝�⽤于连���线。

���



• USB-1 (TypeC) �⼝�末�相机��传递�上�机，⽤于末�视觉传�器�据传输。

• USB-2 (TypeC) �⼝��过USB�据线连�上�机，⽤于�据传输和�制。

• 常⽤连��式�下图�⽰，当成功连���线时，状态灯�进�⽩�呼�状态，�动驱动服
务�，灯�灯�变为绿�呼�状态，此时可�电脑�制。

�成这些�骤，且在linux�统����的机械�软件���成软件���，�的AIRBOT Play机械
��可�备�⾏。

USB
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